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CONSTRUCTIANUMARULUI

PARAMETRI TEHNICI
- tensiunea sursei de alimentare: 7,5V,
- curentul absorbit din sursa: maximum 40 mA;
- impedanta de intrare: 100 kQ // 40-120 pF;
- moduri de lucru: chopper-alternat.
MODUL CHOPPER
- modul de masurare: c.c/c.a,;
- intervalul de frecventa: c.c.:20 kHz (K1A, K1B inchise);
¢.c.:40 Hz-20 kHz (K1A, K1B deschise);
- intervalul tensiunilor c.c.: 7,5V i
c.a. 15 Vy.y CU componenta continud < 85 V;
- frecventa de esantionare: aproximativ 57-60 kHz.
MODUL ALTERNAT
- modul de masurare: c.c/c.a.;
- intervalul de frecventa: c.c.:15 MHz (K1A, K1B inchise);
c.a.40 HZ-15 MHz (K1A, K1B deschise);
- intervalul tensiunilor c.c.: +7,5V;
c.a.. 15 V\.y cu componenta continué < 85 V.
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CONSTRUCTIA NUMARULUI

(Urmare din pag. 3)

. Asa cum am mai amintit, schema de
principiu este asemanatoare
<Comutatorului  electronic  pentru

din numarul trecut al revistei si
este formata dintr-un multiplexor analogic
2:1, care nu face decét sa comute periodic,
alternativ, semnalele care se 8asesc la
cele doua intrari, CANAL A si CANAL B,

. spre o jesire comuna, care, la randul ei, se

cupleaza la intrarea propriu-zisa a unui
osciloscop cu un singur spot. .
Comutarea este asigurata_cu ?omle
de transfer U1Asi U1B din circuitul integrat
MMC4016 (sau MMC4066). Modalitatea
de lucru este selectata de comutatorul
KCA si permite montajului sa funcfioneze
fie ca multiplexorchopper, in poz:[tsa,A,.ﬁe
ca un multiplexor-alternat ce are la iegire,
pe durata fiecarei curse directe a spotului
osciloscopului, forma de. unda a
semnalului uneia sau al alteia din intrari (in
poz;?a B). N
n modul de lucru ,chopper” (KCAn
pozitia A), comanda comutarnior este data
de un circuit ,astabil” obtinut dintr-unul
dintre cei doi bistabili de tip D ai circuitului
MMC4013, care fumizeaza doua semnale
dreptunghiulare in antifaza la iesirile de pe

pinii 12 si 13. Cu valorile definite in schema
pentru_oscilator (RO1, RO2, RO3, RO4,
CO1, CO2), frecventa de oscilatie se afla
in jurul valorii de 115-120 kHz.

Semnalul de la iesire, corespunzator
fiecarui canal de intrare, pe durata cursei
directe a osciloscopului, se va regasi sub
forma unor esantioane din semnalul
original, dar care, datorita comutarii cu o
frecventa de repetitie suficient de mare in
raport cu cea a formei de unda, va aparea
pe osciloscop practic nedeformat pentru
cel care face vizualizarea.

In modul de lucru ,alternat” (KCA in
pozitia B), comanda comutarilor este data
de semnalul in forma de dinte de ferastrau
al deflexiei pe orizontala a osciloscopulu.
Acest semnal se aplica, .prin intermediul
unui circuit de derivare ¢l1-R1 la_intrarile
12 si 13 ale unei porti ,SI-NU" Tri ger-
Schmitt a circuitului integrat MMC4093. La
iesirea acestei porti s-ar putea obtine un
semnal dreptun?hnular foarte ingust, de
circa 0,5-1us. El este consecinta rampei
descrescatoare gma.l rapide) a dintelui de
ferastrau de deflexie orizontala. Practic,
poarta U3D functioneaza ca un circuit
monostabil a carui constanta de timp este
datd de rezistenta R2 si capacitatea de

intrare a circuitului amintit. Totusi, durata
impulsului creste datorita capacitatii relativ
mari a condensatorului Cl1 (necesara
functionarii monostabilului si la frecvente
maj joase), mascénd T acest fel comutatia
mult mai rapida a monostabilului conceput
in acest fel. Acest lucru nu este, din fericire,
deranjant.

Semnalul de comanda la portile de
transfer, selectat pentru modul de lucru
ales, se obtine fie de la oscilatorul propriu
fie de la baza de timp, prin intermediu
circuitului_de derivare si monostabil (din
intrarea TLV - tensiune liniar variabila) si
este eﬂvhcat bistabilului divizor de frecventa
1:2) U2A. ‘

Intrarea |n fiecare dintre comutatoarele
de canal se face prin intermediul cate unui

condensator C1A si C1B. Acestea au

conectate in paralel cate un comutator
K1AsiK1B, care, In momentul in care sunt
inchise (simultan sau independent), permit
§i trecerea unei eventuale componente
continue ce s-ar afla la intrarea canalului
respectiv. Dupd condensatoarele si
comutatoarele amintite anterior se afla cate
un circuit divizor de tensiune format de
rezistorul R1A (respectiv, R1B) si rezistorul
R2A (respectiv, R2B). Semnalele culese

de pe cele doua

divizoare sunt aplicate

o fiecarei intrari a portilor

(02,

de transfer-comutatoare
UTA pe pinul 1,
respectiv, U1B, pinul 3.
Deoarece valorile
O potentialelor pe intrarile
celor doua pori de
transfer nu trebuie sa
depaseasca foarte mult
limitele  tensiunii de
alimentare, se impune
protejarea  acestora,
rotegtia  la  supra-
ensiune find asigurata
de Rrupun!e R1AR2A,
D1A, D2A gresBectlv,
R1B, R2B, D1B, D2B).
Oscilata ~  de
comanda a esantionarii
#sau alternat)  este
urnizata de bistabilul
MMC4013, care asi-
gura la iesirile 1 si 2
semnale dreptunghiu-
lare in antifaza, cu un

factor de umplere de

50% si cu frecventa de
aproximativ 57-60 kHz

000
000

J
o

sau cu jumétate din
recventa de baleiere pe
orizontald). .
O . Frecventa de osci-
latie in modul de lucru
chqppat este data de
rezistentele si conden-

° satoarele mai sus amin-
° tite si poate fi modificata,
dupd dorintd, prin
schimbarea ~ valotilor
condensatoarelor. Daca
semnalele ce urmeaza
sd fie vizualizate nu
defésesc frecvente de
1-2 kHz, comanda de
comutare poate fi de
frecventd mai joasa, 20-
30 kHz. In acest caz, la
iesire, semnalele se vor
reconstitui din esan-
tioane carora le vor
Jipsi”  fronturile  de
comutare, care, in cazul

O unei comenzi de

frecventa mai ridicata

(0 1
-]
o ofl oo

I (57-60 kHz), sunt usor
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TEHNICA SI PROFIT

Constantin POPOVICI

Schema unei instalatii pentru argintare

Surs3 curent
— AL

~ Voltmetru

Reostat cu cursor

Ampermetru O

‘Anod

A—

/ s

TABEL 1. Electrolif clanuricl pentru argintars

—

Nr. crt. | Componenti si parametri de lucru Concentratia (g/l) electrolitilor
’ din care se realizeaz3 depuneri
: Decorative Protectoare
1 Cianura de argint 36 56-75
Cianura de potasiu 60 120
Carbonat de potasiu 45 40-50
Hidroxid de potasiu - -
Sulfura de carbon 0,5-1,5 -
2 - Mercaptobenztiazol - - 0,5
2 | Temperatura in °C 18-25 18-25
Densitatea de curent in A/dm?2 0,5-0,6 0,5-2
| Raport anod/catod 171 171
Filtrare = Periodica Periodica
Agitarea barei catodice Da Da

onductibilitatea electrica si
termicd foarte bund a impus
“ utilizarea depunerilor de argint
in industria . electronica - si
“electrotehnica.

Metalele si aliajele care se pot
acoperi electrolitic prin argintare sunt:
cuprul si aliajele de cupru, otelurile cu
continut redus de carbon, otelurile
inoxidabile, aluminiul si aliajele sale,

nichelul si aliajele de nichel, aliaje de
zinc. ' g

Argintarea simpla a cuprului
alamei se poate face folosind solutia
de hiposulfit de sodiu care a fost
utilizata la fixarea peliculei sau a
hartiei fotografice. Obiectul de cupru
trebuie mai Intéi curatat bine, pana la
lustruire, apoi fiert In solutie de soda si
spalat cu apa. Obiectul astfel curatat
se introduce intr-o baie de hiposulfi
de sodiu care a fost utilizat pentri
fixarea hartiei fotografice. Se mai
poate proceda si astfel: se ia o bycatd
de hértie fotografica, de dorit mat, si
se taie In bucati nu prea mici, care se
introduc Intr-o solutie de fixator
obignuit. Se freaca apoi piesa de
argint curdtata bine cu partea
emulsionatd a hartiei Tmbibate In
fixator, pana la acoperirea cu un strat
de argint. Dupa aceasta, se curaty
suprafata argintata a piesei cu apa
distilata sau cu apa de ploaie,
folosindu-se un tampon de vata.

Argintarea cuprului. Dupa slefuire,

de potasiu (1 000 g la un litru de apa);
apoi se spald de cateva ori cu apa
curata. Se cufunda dupa aceea
obiectul Intr-o solutie compusé din |
g acid sulfuric diluat tntr-un litru de
apa curatd, dupa care se spald din
nou, Tn apa curgatoare. Se tre
obiectul timp de cateva secunde
printr-o a treia baie, in care s-a turnat
un litru de acid azotic, 20 g sare de
bucatérie si 20 g funingine de sob
dupd@ care se spald repede si

sterge cu o céarpa curata. Ultim
operatie nu poate fi n nici un ¢
prelungitd; altfel, obiectul se acoperd
cu oxid de cupru, ceea ce poate
influenta negativ operatia urmatoar
Daca totusi s-a ficut aceas
greseala, obiectul trebuie introd
intr-o solutie de amoniac, apoi se
spald in apa curata si se trece din no
prin solutia precedenta.

Pentru argintare se formeaza
solutie semilichida compusa din:
cm3 hidroxid de :Potasiu, 3 cm3 clory
de argint, 3 cm? sare de bucitarie
2 cm3 praf de cretd, cu care s

Defectul

Remedierea

Depunere culoare inchisa

Se adauga cianurd

Depunere culoare inchisa si patata

Se filtreaza electrolitul
Se omogenizeaza electrolitul

o 3 Depunerea se exfoliaza Se adauga sare de argint
ug . 4 Depunere spongioasa Se adauga sare de argint ;
o Léﬁg; 5 Depunere rugoasd, macrocristalina Se apli;:é densitatea catodica prescrisa
%‘gi; 6 Dungi verticale sau piting in depunere Functionarea corecta a barei catodic
DG 7 Lipsa depunerii in cavitatile obiectului Se adauga cianura de potasiu
g& Se aplica densitatea de curent
EN catodica prescrisa
’ ?6;,‘3 -8 Depunere insuficient de lucioasa Se adauga agent de luciu
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(Urmare din numarul trecut)

functionarea

anta relativ slaba a functiei de
' transfer dinamica-amplitudine, de
maximum 15 d I

semnalelor de amplitudine. mica fata de
nivelul nominal, are o actiune bensfica
pentru evitarea influentei semnalului de
comandda a  VCA-urilor
semnalului audio. Aceasta solutie evita
ca semnale tranzitorii sau diverse etape
ce privesc unil ,paraziti” de comutatie sa - elimind semnalele audio de
se propage pe calea audio finala si sa

Zzona

asupra

ﬁ@%ﬁw

Concomitent cu cele expuse anterior, functionarea-dirijarea VCF-ului:

mai existd doua alte functii care
influenteaza modalitatea de lucru a
VCA-ului. O intrare de comandd din
exterior pentru VCA- pinul 7 - permite ca functiona de fapt reducatorul de zgomot
atenuarea sau sensibilitatea acestuia i
pentru diverse semnale audic s3 fie
marita. Sensibilitatea V

mari la

referinta -

de liniste” (MUTE)

cca 22 mV/dB,

(OdB) corespunzéand
tensiunea audio de cca 150 mV. Functia
, bransata la pinul 7
al circuitului integrat SSM2000, are
rioritate asupra celorlalte comenzi de

CA, antrenand o atenuare
semnalului audio cu 85 dB. Se mai
precizeazad ca facilitatile caracteristice
ale circuitului integrat SSM2000 prevad
mai multe posibilitati
practica. Acest fapt este determinat de
posibilitatea accesului direct asupra

amplificarii, temporizarii

frecventei instantanee a VCA'si VCF. Se
ot regla, dupa preferinta si necesitate,

CA-ului se poate

nivelul de logaritmica,

si limitarii  teoretic, o

actorul de amplificare in tensiune si, valorii de

totodata, viteza de reactie a parametrilor
ce privesc compresia semnalului audio,
in vederea eliminarii cat mai eficiente a édescrestere)
zgomotului. Dar cFentru Intelegerea
e lucru al circuitului
integrat SSM2000 este necesar sa { £ con )
explicam modul de formare al celor doua  timp 1,, de coborare asociatd VCF-ului
tensiuni continue variabile ce comanda  este ée
- blocurile VCA si VCF. .
Se precizeaza ca, in functionarea
automatd de lunga durat3, detectoarele .
ce servesc la comanda filtrelor si

deplind a modului

amplificatoarelor se bazeaza

masurarea instantanee a amplitudinii

semnalului_audio. Pentru a comanda amplificator

blocul VCF, semnalul audio se aplica

varf este diri

astfel

Jiniste”

varf

incat

; i doud
informationale sonore”
informatiei audio, cand

care

variabil,

{unde apare si e inclus zgomotul).

Semnalul de comanda format de
filtrul trece-sus suferd o procesare
aceasta
la  prelucrare s& evite zona de modulatie
posibild a semnalului audio comandat
de VCF (efect Breathing) si, totodats, sa
optimizeze pilotarea acestuia. Ulterior,
semnalul_de comand&d este redresat
a - astfel incat tensiunea redresata obtinuta
sa fie in concordantd cu valoarea
absolutd a acestuia. In acest stadiu,
nivelul ei- minim desemneaza orice
de utilizare ,pasaj dintre programe
- practic, lipsa
trebuie sa fie,
perfectd - ce
corespunde zgomotului intrinsec al
sursei de semnal audio. Detectorul
urmeaza
functioneaza cu un tip de crestere foarte
rapid, urmat-de un timp de coborare
proportional
constanta de timp T,) cu capacitatea
condensatorului ampfasat la pinul 11
(VCF DET CAP). Aceasti constanta de

initial unui-filtru trece-sus de ordinul 3,
care la un semnal de frecventi de 10
kHz prezintd o atenuare de -15 dB.
Componentele electrice pasive externe
se amplaseaza la pinii 8,9 si 10 ai
circuitului integrat SSM2000. Filtrul
trece-sus _din componenta acestuia
furnizeaza blocului VCF un semnal
ponderat, avand o functie dubla:

a frecventa joasa, de amplitudine mare,
VCA-ului.  care ar putea influenta necorespunzator

- selecteaza si preia semnalele
audio cu frecventa cuprinsd in intervalul
660 Hz+20 kHz, zona In care urmeaza a

cca 10 ori mai micd (deci
actiunea este mai rapidd) decéat cea a
detectorului automat de prag, iar din
rezultatele experimentale s-a constatat
ca nu este cazul ca aceasta diferents sa
pe  fie maritd. lesirea detectorului valorii de
ijatd spre intrarea unui

operational

propriu
circuitului” integrat SSMZOOQ, care

- figura 5.

amplifica de cca 13 ori semnalul-m
al’amplitudinii zgomotului Tnainte d
aplica la intrarea inversoar
amplificatorului operational A
figura 4. Coloana de comanda p
CA este asemanatoare cu cea p
VCF, cu singura deosebire c& band
trecere a semnalului de com
include - banda de audiofrecy
(20 Hz+20 kHz). Ca regula general
remarca faptul ca semnalele
frecventa joasa - 50Hz+2000 Hz - pre
cea mai mare amplitudine. lata d
frecventa de taiere a filtrului de intral
VCA este situata mult mai jos deca
pentru VCF, fapt usor dedus dac
analizeaza valoarea capac
condensatorului am i

soperational Az, care -

important - sustrage din zg
Analizandu-se  schema  elec
simplificatd prezentatd in figura 4,
poate trage o concluzie deosebit
importanta asupra principalei fu
montajului, si anume alegerea auto
a ,pragului” de zgomot, adapti
semnalul audio corectat.

Este clar ca fondul probleme
reducator de zgomot perfectiona
constituie adaptarea lui la genul

zgomot ce denatureaza semnalul a
Zgomotul unui tuner FM ,dintre pos
difera esential de zgomotul unu
(Compact Disc Player).
‘ O conceptie moderna privitor fa
reducéator de zgomot erfectionat
trebuie sa includa reglaj

posibilitatea  reglajului ;
pragului nivelulgi de zgomot. Ac

- cireuit integrat poate distinge zgom

de fond de semnalul audio util,
esential, ce 7l departajeaza net
celelalte reducatoare ~ de zgo
prezentate anterior. Acesta constit
pivotul central al prezentului reducal
de zgomot: un prag de prelucr
adaptiv la nivelul z? { 1
Punctul de plecare al functiei adaptive
nivelul zgomotului de fond poate
inteles “urmarind  diagramele
articularitatile functionale prezentate
Aici se reflecta foarte
pragul de zgomot adaptiv
influenteaza amplificarea - VC
frecventa de tdiere a VCF in func
amplitudinea zgomotului de fon
,observa ca sunt prezentate trei s
distincte, alaturi de modul de luc

o>
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Trifu DUMITRESCU, YO3BAL

e poate afirma cu toata
seriozitatea ca existenta
V7 unui alimentator de buna
calitate pe masa fiecarui
radioconstructor este absolut
necesara. Montajul pe care il
supunem atentiei cititorilor nostri
réaspunde pe deplin cerintelor.

Circuitul integrat BA723 este
un stabilizator de tensiune
destinat aplicatiilor ce necesita un
stabilizator de tip serie, de putere
mica (fara tranzistor serie
“exterior). Necesitatea
tranzistorului extern apare in-
cazul In care valoarea curentilor
de sarcind este egala sau mai
mare de 150 mA.

Cea mai raspandita aplicatie
practica a lui BA723 este cea de
stabilizator de tensiune pozitiva
insd intre 2-35 V. Tensiunea
L se obtine cu divizory! de
3o ja ambels intrar ale
amplificatoreiui de  eroare. In
acest caz, tensiunea de referinta
se divizeaza astfel ca la intrarea
neinversoare (pin 5) sa fie o

> 10Ka

il

R19
990 Kaq

R16
1MKa

i

cs
1uF
i

100mA

|

3[_;“—_—_"
' 5

IC1-723¢C .

RS
51Ka

€2
280pF
6

;

1

R4
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5 ultivatoarele propuse aici
prezinta avantajul de a fi de

‘ mici dimensiuni, usor de
construit si de adapostit. Ele sunt
utile mai ales in gradinile de legume
si zarzavaturi, usurand munca s
sporindu-i eficienta. Dupa cum
reiese din desene, pot fi folosite la:
inlaturarea stratului de iarba,
maruntirea si afanarea pamantului,
amestecarea in rasamintelor in sol,
trasarea randurilor pentru semanat,
- plivitul intre randuri etc. Utilizarea lor
__se face prin actionare manuala.

_ Materialele necesare, metalice
si’ lemnoase, ca si modul de
prelucrare si montare a pieselor
componente sunt lesne de
observat si inteles din desenele cu
detalii. Unele pot fi recuperate de
la alte obiecte, dezafectate, din

gospodarie. Cautali sa folosiéi mai

ales materiale metalice inoxidabile
(zincate) - de pilda, tevi din cele
utilizate 'la instalatile de apa. Pe
cele oxidabile, care nu vin fin
contact direct cu solul, vopsiti-le

~ cu vopsea anticoroziva (miniu de

plumb sau deruginol). ,
Primul model, din figura 1, cu
abaritul de 200x200 mm (in afara
e maner), este compus din sase
piese principale, fintre care
remarcaf? cutitul é_:’)). Modul sau de
folosire este indicat Tn desenele
]

din coltul dreapta-jos, Asi B

Al doilea model este alcatuit tot
din sase tipuri de piese, intre care
cea de baza este butucul cilindric
de lemn cu diametrul de 150 mm,
taiat dintr-un trunchi uscat de,
arbore sau format din cinci)
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@m@n tip de soba-cuptor, simplu si
Y eficace, pentru a va incalzi, a
frige ori praji hrana n timpul
excursiilor si vacantelor organizate Tn
natura poate fi construit dintr-o foaie
de tabla. Preferati aluminiul sau fierul
zincat. Decupati partile componente
potrivit formelor si dimensiunilor (date
n mm? din desenul 3; le indoiti apoi
de-a fungul linillor punctate si le
asambilati prin nituire, ca n fotografia
2. Fundul si capacul se monteaza
astfel Incat sd formeze un unghi
drept. Adaugati suporturile si polﬁa,
dupa care montati picioarele.

. In deplasare, asezati soba la
distanta de circa 20 cm n fata unui
foc de lemne (ca In fotografia 12) si
puneti pe politd hrana rece: felii subtiri
de carne cruda sau costitd, cutii cu
conserve al caror continut trebuie sa
fie mancat cald, tigaia cy oud pentru
ochiuri sau omleta etc. In 10-20 de
minute ve%L _reusi sa pregatiti
mancarea, fard ca aceasta sa se
arda sau s@ se prinda_de fundul
vasului. Pentru a grabi incalzirea (prin
ridicarea temperaturii cuptoruiui),
puteti construl si un reflector de
caldura (un perete din lemne sau o
bucata de tabla, tigla etc.), pe care-|
plasati in partea cealaltd’ (vizavi de
gura sobei) a focului.
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